
Платформы 
Пьезоэлектрические 

Линейные 

ППЛП-100 

ФУНКЦИОНАЛЬНОЕ НАЗНАЧЕНИЕ 
Пьезоэлектрическая платформа линейного перемещения ППЛП-100 является компактным 

нанопозиционером, предназначенным для перемещения объектов с массой до 1,5 кг на расстояния до 
100 мкм  вдоль осей X и Y с разрешением в нанометровом  диапазоне с обратной связью. В режиме без 
обратной связи  диапазон перемещения составляет более 130 мкм по каждой оси. 

ПРЕИМУЩЕСТВА 
Пьезоплатформа обладает повышенной механико-климатической стойкостью за счет 

использования новых конструктивно-технологических решений и может быть использована в различных 
изделиях. 

ОСНОВНЫЕ ПАРАМЕТРЫ 
пьезоэлектрической платформы линейных перемещений ППЛП-100 

Основные параметры Ед. 
измерения Значения 

Допустимые направления перемещений – Оси Х и Y 

Тип встроенного датчика – Тензорезистор 

Максимальное перемещение без обратной связи по осям Х и Y 
(напряжение +120В) мкм 130 ± 20% 

Максимальное перемещение с обратной связью по осям Х и Y 
(напряжение +100В) мкм 100 ± 10% 

Разрешение по осям Х, Y, не более нм 1,0 

* Линейность по осям Х, Y, не более % 0,4 

* Угловое отклонение по Х, Y мкрад ± 10/ ± 50 

* Угловое отклонение по оси Z мкрад ± 10 

Диапазон рабочих температур °С от 60 до +85 

Габаритные размеры мм 61 х 61 х35 

Масса г 195 ± 5 

Примечание: 
* При подключении пьезоплатформы к сервоконтроллеру.



ПРИМЕНЕНИЕ 
Основные области применения пьезоплатформ с наноразрешением в квантово-оптических и 

оптико-электронных системах воздушного, морского и космического базирования: 

– позиционирование, юстировка положения зеркал, призм, линз в интерферометрических 
модулях с точностью до нанометров;

– управление лазерным лучом в пространстве, изменение конфигурации оптической системы в 
условиях вибрации и турбулентности с нанометрической точностью и быстродействием
(1–10 мс);

– контроль и подстройка линий оптико-волоконной связи;
– управление адаптивными зеркалами;
– стабилизация изображения;
– автоматическая фокусировка и мультипликация элементов изображения;
– измерение параметров движения и траектории летательных аппаратов;
– фотометрическая регистрация и получение изображения;
– передача информации.


